Jetvent TDB Robot
Robot Jetvent TDB

Zdalnie sterowany Robot Czyszczacy TDB
firmy Triventek oferuje obstugujacemu
wszelkie zalety, ktore sprawia, ze be-
dziesz liderem w branizy czyszczenia
instalacji wentylacyjnych.

Petny przeglad sytuacji w kanale, szczotki
w wielu rozmiarach dla czyszczenia matych
i duzych przewodow w jednym przejsciu
roboczym, czterokotowy naped pozwalaja
dotrzeé¢ do kazdego zakatka sytemu
wentylacyjnego.

Rzeczywisty obraz
- widzisz, co robisz!




Jetvent TDB Robot
Robot Jetvent TDB

Czyszczenie z uzyciem robota ma wiele zalet:
Obstugujgcy ma statg wizualng kontrole nad
procesem czyszczenia. Umocowana na gietkim
ramieniu kolorowa kamera o wysokiej roz-
dzielczosci moze by¢ kazdorazowo dowol-
nie ukierunkowana. Dzieki usytuowaniu kamery
za platforma robota obstugujacy ma w polu
widzenia pracujace szczotki oraz aktuanie
czyszczony odcinek instalacji.

Z pomoca adaptora szczotek dla kanatdw
prostokatnych mozliwe jest dotarcie do trud-
no dostepnych narozy kanatu. Automatyczny
system wysiegnika umozliwia pozycjonowa-
nie szczotki w srodku kanatu, aby umozliwié
czyszczenie w jednym przejsciu roboczym.
System ten moze by¢ réwniez uzywany

w przypadku przewoddw wentylacyjnych

O zmiennym przekroju.

Szybkos¢ przesuwu robota, predkosé obro-
towa i ustawienie szczotek, wybdr kamery
(przednia lub wsteczna) sterowane sg ze
skrzynki sterowniczej. Obstugujacy moze
rowniez uzywac drazka sterowniczego do
sterowania szybkoscig przesuwu i kierunkiem
ruchu robota.

Dzieki duzej zwrotnosci i bogactwu funkcji to
nowoczesne wielozadaniowe urzadzenie
umozliwia petna optymalizacje procesu
inspekcji i czyszczenia.

Inspekcje

. Inspekcje moga byé
przeprowadzane przy
uzyciu samej tylko plat-
formy podstawowe;j,
bez tatwo zdejmo-
wanych szczotek.
Wykorzystuje sie w
tym przypadku naped
czterokotowy i dwu-
kierunkowa kamere
z kablem o dtugosci
60 m.

Czyszczenie
kanatow prostokatnych

Platforma podstawowa robota TDB wypo-
sazona jest w mocny silnik. Adapter umozliwia
tatwe mocowanie szczotek przeznaczonych
do czyszczenia kanatdw prostokatnych.

Ze wzgledu na mate wymiary Robota TDB
mozna g0 wykorzystywaé do czyszczenia

kanatéw z otworami inspekcyjnymi o stan-
dardowym wymiarze 300 mm, a niewielka
waga (13 kg) znacznie utatwia transport urzg-
dzenia. Robot TDB moze pracowac z kablem
o dtugosci do 60 m.

Czyszczenie kanatow
okragtych

Robot TDB posiada jeden naped dla wszys-
tkich szczotek. Czyszczenie kanatdw okra-
gtych wymaga jedynie zmiany adaptera.

Zraszanie

Robot TDB moze byc
zaopatrzony w lance zrasza-
jaca do spryskiwania
wewnetrznych scianek
przewoddéw za pomocya
chemicznego srodka dezyn-
fekcyjnego. Dysza wyrzu-
towa umozliwia catkowite
Zroszenie wewnetrznej
powierzchni Scianek kanatu.
Uruchamianie i pozycjono-
wanie dokonywane jest zdal-
nie za pomoca skrzynki ste-
rowniczej.

Transport

W celu utatwienia transportu Robot TDB jest
dostarczany wiacznie ze szczotkami, lancg

i innym osprzetem w specjalnej skrzyni trans-
portowe;.

Robot TDB
- robi wrazenie!

Dane techniczne:

Waga robota: 13 kg

Wymiary skrzyni transportowe;j
(dt. x szer. x wys.): 500 x 500 x 1000 mm

Wymiary robota

(dt. x szer. x wys.): 300 x 290 x 200 mm
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